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MOTOMAN-AR700

MOTOMAN-MC2000 MOTOMAN-GP25 MOTOMAN-GP25-12

MOTOMAN-GP7 MOTOMAN-GP8 MOTOMAN-GP12

MOTOMAN-AR900 MOTOMAN-AR1440 MOTOMAN-AR1440E MOTOMAN-AR1730 MOTOMAN-AR2010

*1:F= 置地式，W= 壁挂式，C= 倒挂式，S= 置架式，T= 倾斜式 ( 请注意壁挂式、倾斜式时 S 轴的动作会有限制。)

*2:ISO 9283 为基准。 

*3:YRC1000,YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 )

*4: 因用途，动作模式而异。 

*5: 使用管线包时，请开启脉冲极限限制功能 ( 动作范围有所限制 )。

*6: 高精度用途使用时 , 推荐负载 30kg 以下。 

*7: 使用气体且电磁阀内置 ( 选项功能 )，配套侧接头时 , 斜线部的动作范围有限制。 

*1:F= 置地式，W= 壁挂式，C= 倒挂式，S= 置架式，T= 倾斜式 ( 请注意壁挂式、倾斜式时 S 轴的动作会有限制。)

*2: ISO 9283 为基准。 

*3: YRC1000,YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 )

*4: 因用途 , 动作模式而异。 

*5: 使用气体且电磁阀内置 ( 选项功能 ) 时，相对侧接头的适用限制在斜线部分的动作范围。 

GR

弧焊 激光加工 搬运（通用用途 ) 
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MOTOMAN-GP20HL

MOTOMAN-GP180

MOTOMAN-GP88 MOTOMAN-GP225

MOTOMAN-GP35L

MOTOMAN-GP180-120

MOTOMAN-GP110 MOTOMAN-GP250

MOTOMAN-GP50

MOTOMAN-GP215

MOTOMAN-GP110B MOTOMAN-GP280

*1:F= 置地式，W= 壁挂式，C= 倒挂式，S= 置架式，T= 倾斜式 ( 请注意壁挂式、倾斜式时 S 轴的动作会有限制。)

*2: ISO 9283 为基准。 

*3:YRC1000，YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 )

*4: 因用途，动作模式而异。

搬运（通用用途 ) 

*1:F= 置地式，W= 壁挂式，C= 倒挂式，S= 置架式，T= 倾斜式 ( 请注意壁挂式、倾斜式时 S 轴的动作会有限制。)

*2:ISO 9283 为基准。 

*3: YRC1000，YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 )

*4: 因用途，动作模式而异。 
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MOTOMAN-GP280L

MOTOMAN-GP165R

MOTOMAN-GP360

MOTOMAN-GP200R

MOTOMAN-GP400

MOTOMAN-GP300R

MOTOMAN-GP600 MOTOMAN-EPX1250

MOTOMAN-MPO10 

MOTOMAN-MPX1150 MOTOMAN-MPX1950 MOTOMAN-MPX2600 MOTOMAN-MPX3500

MOTOMAN-GP400R

*1:F= 置地式，W= 壁挂式 ,C= 倒挂式，S= 置架式，T= 倾斜式 ( 请注意壁挂式、倾斜式时 S 轴的动作会有限制。)

*2: ISO 9283 为基准。 

*3:YRC1000,YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 )

*4: 因用途 , 动作模式而异。 

*1:F= 置地式 ,W= 壁挂式 ,C= 倒挂式 ,S= 置架式 ,T= 倾斜式（请注意壁挂式 , 倾斜式时 S 轴的动作会有限制。) 

*2:ISO 9283 为基准。 

*3: YRC1000 , YRC1000micro 对应机型记载的是自轴的动作范围而不是对地基准。( 平行关节型的机型除外 ) 

*4: 因用途 , 动作模式而异。

*5:L 型动作范围为 -200° - +60°，R 型动作范围为 -60° - +200。 

*6: 根据使用条件，斜线部的动作范围可能会有限制。详情请咨询本公司营业部门。 

G G6
6

喷漆 汽车开门喷漆
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控制柜标准规格 *1

*1: 本规格和外形图为标准规格。根据选项功能等不同会有差异，详情

请咨询本公司营业部门。 

*2: 本页中未记载的机器人控制柜请参考各机器人的单独产品目录。 

*3: 根据装有附加箱等情况，外形尺寸、质量有所差异。详情请参考各

机器人的单独产品目录。 

*4: 内置晶体传感器的 SDA10D 和请参考单独产品目录。

*5:AR1440E,SP10OB, 和 GP110B 可对应外部 2 轴。

*6: 使用独立控制功能（选项功能 ) 时的值。 

*7: 安装有再生阻抗箱或附加箱的机型，概略重量会有所不同。

*8: 变压器部为 IP20。 
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YRC1000

对应小型 / 大型机型

YRC1000micro

对应小型机型

DX200 DX100 FS100

对应大型机型

对应大型机型（双臂机型） 对应大型机型（双臂机型）

对应小型机型 ( 单臂机型）

示教编程器

YRC1000/YRC1000micro DX200/DX100/FS100

对应小型机型

YRC1000 YRC1000micro DX200

*2

AR700, AR900, AR1440,AR1440E,  
AR1730, AR2010, GP7, GP8, GP12, 

GP25, GP25-12

MotoMINI, HC10DT*3,  GP7, 
GP8, GP12

SP80, SP100, SP100B, SP165, SP165-
105, SP210, SP235, SP110H, SP180H, 
SP225H, SP150R, SP185R, GP20HL
GP35L, GP50, GP88, GP110, GP110B, 

GP180, 
GP180-120, GP215, GP225, GP250, 

GP280, GP280L, GP400, GP600,  
GP165R, GP200R, GP400R

MC2000II, MPK50II, MPL80II, MPL100II*3, 
MPL160II*3, MPL300II*3, MPL500II*3, 

MPL800II*3

 
(W×D×H) 
*

598×427×490mm 
( 3 )*5

425×280×125mm 
( 2 )

598×427×490mm
( 3 )*5

600×520×950mm 
( 3 )

70kg max. 10.5kg

85kg max. 170kg*7

IP54 IP20 IP54(IP20)*8

(W×D×H) 152×49.5×300mm 152×49.5×300mm 169×50×314.5mm

0.730kg 0.730kg 0.990kg

IP54 IP54 IP65S

I/F               SD ×1 
          USB (2.0)×1

               SD ×1 
           USB (2.0)×1

               CF ×1 
           USB  (1.1)×1

 8 1 8 

72 8 72 

JOB *6 16 JOBs 6 JOBs 16 JOBs

32  4 32

8  (R1~R8) 1  (R1) 8  (R1~R8)
  (B1~B8) 1  (B1) 8  (B1~B8)

24  (S1~S24) 3  (S1~S3) 24  (S1~S24)

JOB: 200,000 steps 
: 10,000

  JOB: 200,000 steps 
  : 10,000

JOB: 200,000 steps 
: 10,000

CIO 20,000 steps 1,500 steps 20,000 steps

I/O : 4096 (max.)
: 4096 (max.)

: 1024 (max.) 
: 1024 (max.)

:  4096 (max.)
:  4096 (max.)

JOB 32 32 32

DX100 FS100

SIA5D, SIA10D, SIA20D
*4 MPP3H, MPP3S,

MPK2F, SIA5F, SIA10F, SIA20F, MH3BM, 
MH5BM

SDA5D, SDA10D*4, SDA20D SDA5F, SDA10F, SDA20F

500×580×580mm 
( 1 )

470×420×200mm 
( 2 )

500×580×880mm 
( 1 )

470×420×410mm 
( 1 )

100kg 20kg

150kg 45kg

IP54 IP20

169×50×314.5mm 169×50×314.5mm

0.990kg 0.990kg

IP65 IP65
 CF ×1 

USB  (1.1)×1
CF ×1 

USB  (1.1)×1

 8  2 

 72  16 

16 JOBs 6 JOBs

32  4 
 8  (R1~R8)  2  (R1~R2)

 8  (B1~B8)  2  (B1~B2)

 24  (S1~S24)  3  (S1~S3)
JOB: 200,000 steps  

: 10,000
JOB: 10,000 steps 

: 10,000
20,000 steps 1,500 steps

: 2048 (max.) 
: 2048 (max.)

:1024 (max.) 
: 1024 (max.)

32 32

: 



控制柜

控制柜标准规格 *1

DX200 

MPX1150, MPX1950, MPX2600, MPX3500, 
MPO10

(W×D×H)

600×520×1060mm

600×520×1340mm

150kg
250kg

IP54

(W×D×H)
169×50×314.5mm
235×78×203mm

0.990kg
1.30kg
IP65
IP54

I/F CF ×1
USB (1.1)×1

 8 
 72 

JOB *2 18 JOBs
 32 

 8  (R1~ R8)
8   (B1 ~ B8)

24   (S1 ~ S24)
JOB: 200,000 steps

: 10,000
CIO 20,000 steps (max.)

I/O : 4096 (max.)
: 4096 (max.)

JOB 32

*1: 本规格和外形图为标准规格。根据选项功能等不同会   

     有差异，详情请咨询本公司营业部门。

*2: 使用独立控制功能（选项功能 ) 时的值。
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示教编程器

【 喷 涂 用 途 】 

DX200

（无变压器 )

40

180

180
255

350 300

15 15

20

142

53

150 2-M3×0.5T HR
28

THR4-M4×0.7 6

150115

mm P

SOC650SOC400

204.5718

222
165 176

350 300

   200139.5

549.5

15
30

223.5

1

2

4

R400
R200

R130

142,00°

147,00°147,00°

142,00°

631

208 165

528.8
205

211
   200
3

138.8
30

200200

17815

90

R650
R350

R175

150,00° 150,00°

137,00°
137,00°

155 120

40

232
170
15 200 200

15 15

92 131

48

120 2-M3×0.5T HR

23

4-M4×0.7 6

  
SCARA

GP 6
SOC400 0.39s    SOC650 0.35s

SOC400   3KG  400mm  Z 200mm
SOC650   6KG  650mm  Z 200mm
SOC400   3KG  400mm  Z 200mm
SOC650   6KG  650mm  Z 200mm

GP 6
SOC400 0.39s    SOC650 0.35s

4 轴水平多关节机器人



*1 2kg 300mm 25mm
*2
*3

 机器视觉 - 赋予机器人以“慧眼”

采用深度学习、3D 视觉、智能路径规划等技术，高山为生产制造、物流、电商零售等行业用户，提供从

3D 传感器到机器人适配及部署的一整套智能工业机器人解决方案。可用于搬运（拆码垛）、上料、拣选、分类、

定位、涂胶、装配、拧螺丝等场景。具有性价比高、稳定可靠等特点。

带有图案、胶带且紧密贴合的箱子

带有图案、紧密堆放的麻袋 

散乱放置的工件（以转子、曲轴、连杆为例 )

各种不同的常见货品

随意摆放的真实快递包裹

4 4
3 kg 6 kg

1+2
1
2

400mm 650mm

0  ~ +45
14 kg 19.5 kg

20% ~ 80%RH
4.9 m/s2

4
GD2/4 *3

3

200mm 350mm
300mm

Z 200mm
1+2
3
4

7500mm/s 8800mm/s
1200mm/s 1200mm/s

2400°/s
*1 0.39s 0.35s

*2 1+2
3
4

0.01mm
0.01mm
0.004°

4
3
2
1

1
2
3

4

0.12kg·m2

0.01kg·m2

120N
15

1000m

SOC400 SOC650

±360°
200mm

±137°

±150°

3 kg
6 kg
400w

100w
100w
200w

200mm
±360°

0.005kg·m2

0.05kg·m2

±147°

±142°

3 kg

400w
100w
100w
100w

1 kg LAN( )

IP20

325( )×300( )×133( mm

:0  ~ +40 -10  ~ +60 0.3 /
10%~90%( )

 2000m 
 1000m  100m  1%  2000m 

2000m  
AC200V/230V(+10% ~ -15%)50/60Hz(±2%)

1.5kVA
: 6 1    16 16

( 16  0

JOB:200,000 10,000
PCI express:2 DIO 1

1 (10BASE-T/100BASE-TX)
 

0.5G

 

X 

152 ×53 ×299 mm

3 3
AS6-SK-132 IDEC

 2 

TFT VGA 640×480

IP54
8 m 20m 4m 8m 12m

0.730 kg

8.5 kg

1 kVA

200mm
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机器人本体标准规格 控制柜 YRC1100micro 标准规格

示教编程器规格 (选配）

多功能通用型机器人
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典型案例 典型案例

某大型药厂 - 视觉引导纸箱拆垛 某大型工程机械公司 - 链轨节上料 

某大型客车厂 - 舱门涂胶

某大型汽车主机厂 – 车轮装配

某大型空调厂 – 检漏孔定位

采用深度学习、3D 视觉、智能路径规划等先进 AI 技术，我们的方案已在众多物流场景中实际落地。 采用深度学习、3D 视觉、智能路径规划等先进的 AI 技术，我们的方案已在汽车、家电等制造业的众多场景

中实际落地。

某大型自动化集成商 - 包裹拣选

某大型钢厂 - 麻袋拆垛

某大型化妆品电商 - 货品拣选
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智能制造控制方案结构图
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